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Beschreibung 

Fordersystem fur Giiter, insbesondere Behalter fur 
Gepackstiicke, und Steuerverf ahren fur das Fordersystem 

Die Erfindung betrifft ein Fordersystem fur Giiter, 
insbesondere Behalter fur Gepackstiicke, gemaS dem Oberbegriff 
des Anspruchs 1 und ein Steuerverf ahren fur das Fordersystem 
gemaS dem Oberbegriff des Anspruchs 9. 

Bekannt sind Fordersysteme fur Giiter mit zwei oder mehreren 
Forderern, die iibereinander in vertikal beabstandeten Ebenen 
angeordnet sind und zur Uberbriickung des Abstands einen Lift 
verwenden, der einen horizontalen Lif tf orderer aufweist, 
welcher auf jeder Ebene mit dem zu dieser Ebene gehorenden 
Forderer eine Forderstrecke bildet. Die Giiter werden in 
Forderrichtung der Forderstrecke entweder vom Li ftf orderer an 
den Forderer der Ebene iibergeben oder umgekehrt von diesem 
ubernommen. Eine Steuerung sorgt fur eine storungsf reie 
Beforderung der Giiter, wobei die Forderer erst gestartet 
werden, wenn der Lif tf orderer bezogen auf die jeweilige Ebene 
seine Endstellung erreicht hat. 

Der Nachteil der bekannten Fordersysteme besteht darin, dass 
der Giiterfluss durch den Lift verringert ist. 

Die Aufgabe der Erfindung ist es, ein Fordersystem und ein 
zugehoriges Steuerverf ahren fur Giiter anzugeben, welches 
einen hohen Giiterdurchsatz aufweist. 

Die Losung dieser Aufgabe ist bezogen auf das Fordersystem 
durch die im Anspruch 1 und bezogen auf das Verfahren fur das 
Fordersystem durch die im Anspruch 9 angegebenen Merkmale 
gegeben. Durch die kennzeichnenden Merkmale der 
Unteranspruche ist das Fordersystem in vorteilhaf ter Weise 
weiter ausgestaltet . 
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Die Losung sieht bezogen auf das Fordersystem vor, dass die 
Steuerung Signal isierungen umfasst, welche jeder Ebenen 
jeweils zugeordnet sind und welche anzeigen, das der Lift 
eine Vorposition der Ebene erreicht hat, die obere 
Vorposition wenn der Lift von oben kommend und die untere 
wenn er von unten kommend die Ebene anf ahrt . Die 
Giiterbef orderung wird also nicht erst bei Erreichen der 
entgultigen Position, sondern bei Passieren der Vorposition 
ausgelost . 

Bei einem kos tenglins tigen Fordersystem sind die Forderer und 
der Liftforderer jeweils von einem Antriebsmotor angetriebene 
endlosumlauf ende Forderbander . 

Im einfachsten Falle sind die Signalisierungen als Sensoren 
ausgebildet, deren Uberfahren signalisiert wird. 

Kostenglinstige Ausf uhrungsf ormen der Sensoren sind 
Lichtschranken, Lichttaster, induktive Sensoren, mechanische 
Schalter oder Ultraschallsensoren. 

Ein hoherer Gliterdurchsatz wird erreicht, wenn die 
Beforderung der Giiter bei Erreichen der Vorposi tionen 
gestartet wird. 

Ein hoherer Durchsatz kann insbesondere erzielt werden, wenn 
zur Beforderung der Giiter bei Erreichen der oberen 
Vorposition der als Abforderer arbeitende Forderer der 
Forderstrecke und bei Erreichen der unteren Vorposition der 
als Zuforderer arbeitende Forderer gestartet wird. 

Je nach Geschwindigkei t des Lifts kann das Starten der 
Beforderung auch nach einer vorgegebenen Verzogerungszei t 
erf olgen . 
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Dabei kann die Verzogerungszeit auch abhangig von der 
Anf ahrgeschwindigkeit des Lifts gesteuert sein. 

Die Losung sieht bezogen auf das Verfahren fur das 
Fordersystem vor, dass der Steuerung mittels den Ebenen 
jeweils zugeordneten Signalisierungen jeweils angezeigt wird, 
dass der Lift eine Vorposition einer der Ebenen erreicht hat, 
die obere Vorposition wenn der Lift von oben kommend und die 
untere wenn er von unten kommend die Ebene anf ahrt . 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand einer Zeichnung 
beschrieben . 

Die einzige Figur zeigt ein Fordersystem in einer 
schematischen Darstellung. Es weist zwei als Bandforderer 
ausgebildete Forderer 1, 2 auf, die vertikal ubereinander in 
beabstandeten Ebenen fest angeordnet sind. Bezogen auf die 
Figur ist rechts neben den beiden Forderern 1, 2 ein Lift 4 
mit einem ebenfalls als Forderband ausgebildeten Liftforderer 
5 angeordnet, der sich in der Figur in einer oberen 
Vertikalposition 7, hier der oberen Endposition, befindet, 
welche durch eine durchgehende Linie dargestellt ist. Der 
Lift 4 ist zusammen mit dem Forderer 5 vertikal nach unten in 
eine untere Vertikalposition 8, hier der unteren Endposition, 
verfahrbar, was der Doppelpfeil 6 anzeigt . 

Selbstverstandlich konnen die beiden Forderer 1, 2 in den 
beabstandeten Ebenen auch zueinander versetzt angeordnet 
sein. Dabei wird die Forderrichtung beibehalten; der 
Liftforderer 5 muss nicht reversieren. 

Eine nicht gezeigte Steuerung steuert das Verfahren des Lifts 
4 zu einer der vorgegebenen Vertikalposi tionen 7, 8. 

In der oberen und unteren Vertikalposition 7, 8 bildet der 
Liftforderer 5 mit dem Forderer 1 bzw. 2 eine Forderstrecke , 
so dass in Forderrichtung jeweils Giiter von dem einen 
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Forderer 1, 2, 5 auf den anderen Forderer 1 bzw. 2 bzw. 5 
iibergeben werden konnen . 

In der Figur bildet der Lif tf drderer 5 mit dem Forderer 1 in 
der oberen Vertikalposition 7 eine Forderstrecke, wobei ein 
Behalter 3 gerade auf den Liftforderer 5 des Lifts 4 
befordert wird, wozu sich die beiden Forderer 1, 5 mit 
annahernd gleicher Geschwindigkei t bewegen. Die 
Bewegungsrichtung des Behalters 3 ist durch den Pfeil 6a 
angezeigt . 

Beim Anfahren der oberen Vertikalposition 7 aus der unteren 
Vertikalposition 8 passiert der Lift 4 eine zur oberen 
Vertikalposition 7 gehorende Signalisierung 9 in Form einer 
Lichtschranke, die sich in einer unteren Vorposition 11 vor 
der Vertikalposition 7 befindet. Dabei kann es sich bei der 
Lichtschranke auch um einen Lichttaster, einen induktiven 
Sensor, einen mechanischen Schalter, einen Ultraschallsensor 
und dergleichen handeln. Die Signalisierung 9 startet dann 
iiber die Steuerung sofort oder nach einer vorgegebenen 
Wartezeit den Forderer 1. Das Beschleunigen des Behalters 3 
erfolgt auf diese Weise bereits bevor der Lift 4 seine 
Vertikalposition 7 erreicht. Der Behalter 3 kann so ohne 
Zei tverzogerung ubernommen werden, wenn sich der Lift 4 in 
seiner Vertikalposition 7 befindet. 

Genauso kann der den Behalter 3 in horizontaler Richtung 
bewegende Liftforderer 5 angehalten werden, wahrend der Lift 
4 bereits nach unten zu fahren beginnt . 

Beim Anfahren der unteren Vertikalposition 8 passiert der 
Lift 4 die obere Vorposition 11a und damit die Signalisierung 
10. Daraufhin wird der Liftforderer 5 gestartet, so dass die 
Ubergabe des Behalters 3 beim Erreichen der unteren 
Vertikalposition 8 bereits in vollem Gange ist. 
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Die Steuerung der Forderer 1, 2, 5 erfolgt so, dass der 
Behalter 3 - wahrend der Lift 4 seine jeweilige 
Vertikalposition 7, 8 erreicht - bereits mit der vorgesehenen 
Geschwindigkeit von dem jeweiligen Forderer 1, 2 oder 5 
iibergeben wird. 

Bei mehr als zwei Ebenen umfasst jede Ebene, die von oben und 
unten angefahren werden kann, eine obere und eine untere 
Vorposition 11, 11a, wobei die zugehorigen Signalisierungen 
9, 10 das Erreichen der oberen Vorposition 11a nur 
signalisieren, wenn der Lift 4 von oben kommt, und das der 
unteren 11 nur, wenn er von unten kommt. 

Zur Erhohung der Sicherheit sind die beiden Sperren 12 
vorgesehen, die durch den Lift 4 betatigt werden. 
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Patentanspriiche 

1. Forderersystem fur Guter, insbesondere Behalter (3) fur 
Gepackstucke , 

mit zumindest zwei Forderern (1, 2), die in vertikal 
beabstandeten Ebenen angeordnet sind, 
mit einem vertikal verfahrbaren Lift (4) mit einem 
Liftforderer (5), der in einer unteren Vertikalposition (8) 
mit dem unteren Forderer (2) und in einer oberen 
Vertikalposition (7) mit dem oberen Forderer (1) jeweils eine 
Forderstrecke bildet, auf der die Guter in Forderrichtung von 
einem Forderer (1, 2, 5) auf den anderen Forderer (1, 2, 5) 
iibergeben werden, und 

mit einer Steuerung, welche die Beforderung der Guter von dem 
und auf den Li ftf orderer (5) in Abhangigkeit von der 
Vertikalposition (7, 8) des Lifts (4) steuert, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Steuerung Signalisierungen (9, 10) umfasst, welche 
den Ebenen jeweils zugeordnet sind und welche anzeigen, dass 
der Lift (4) eine Vorposition (11, 11a) der Ebene erreicht 
hat, die obere Vorposition (11a) wenn der Lift (4) von oben 
kommend und die untere (11) wenn er von unten kommend die 
Ebene anfahrt . 

2. Forderersystem nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet , 

dass die Forderer (1, 2) und der Lif tf orderer (5) jeweils von 
einem Antriebsmotor angetriebene endlos umlaufende 
For derbander s ind . 

3. Forderersystem nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Signalisierungen (9, 10) als Sensoren ausgebildet 
sind. 
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4. Forderersystem nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Sensoren als Lichtschranken, Lichttaster, induktive 
Sensoren oder Ul traschallsensoren ausgebildet sind. 

5. Forderer system nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Beforderung der Guter bei Erreichen der 
Vorpositionen (11, 11a) gestartet wird. 

6. Forderersystem nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass zur Beforderung der Guter bei Erreichen der oberen 
Vorposition (11a) der als Abforderer arbeitende Forderer (1, 
2) der Forderstrecke und bei Erreichen der unteren 
Vorposition (11a) der als Zuforderer arbeitende Forderer (1, 
2) gestartet wird. 

7. Forderersystem nach Anspruch 6, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass das Starten der Beforderung nach einer vorgegebenen 
Verzogerungszeit erf olgt . 

8. Forderersystem nach Anspruch 7, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Verzogerungszeit abhangig ist von der 
Anf ahrgeschwindigkeit des Lifts. 

9. Verfahren zur Forderung von Giitern, insbesondere Behalter 
(3) fur Gepackstticke, 

fur ein Forderersystem 

mit zumindest zwei Forderern (1, 2), die in vertikal 
beabstandeten Ebenen angeordnet sind, 
mit einem vertikal verfahrbaren Lift (4) mit einem 
Liftforderer (5), der in einer unteren Vertikalposi tion (8) 
mit dem unteren Forderer (2) und in einer oberen 
Vertikalposition (7) mit dem oberen Forderer (1) jeweils eine 
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Forderstrecke bildet, auf der die Giiter in Forderrichtung von 
einem Forderer (1, 2, 5) auf den anderen Forderer (1, 2, 5) 
iibergeben werden, und 

mit einer Steuerung, welche die Beforderung der Gliter von dem 
und auf den Liftforderer (5) in Abhangigkeit von der 
Vertikalposition (7, 8) des Lifts (4) steuert, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass der Steuerung mittels den Ebenen jeweils zugeordneten 
Signalisierungen (9, 10) jeweils angezeigt wird, dass der 
Lift (4) eine Vorposition (11, 11a) einer der Ebenen erreicht 
hat, die obere Vorposition (11a) wenn der Lift (4) von oben 
kommend und die untere (11) wenn er von unten kommend die 
Ebene an f ahr t . 
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Zusammenf as sung 

Fordersystem fur Guter, insbesondere Behalter (3) fur 
Gepackstiicke 

Die Erfindung betrifft ein ein zugehoriges Steuerverf ahren 
umfassendes Forderersystem fur Guter, insbesondere Behalter 

(3) fur Gepackstiicke, mit zumindest zwei Forderern (1, 2), 
die in vertikal beabstandeten Ebenen angeordnet sind, mit 
einem vertikal verfahrbaren Lift (4) mit einem Li ftf orderer 

(5), der in einer unteren Vertikalposition (8) mit dem 
unteren Forderer (2) und in einer oberen Vertikalposition (7) 
mit dem oberen Forderer (1) jeweils eine Forderstrecke 
bildet, auf der die Guter in Forderrichtung von einem 
Forderer (1, 2, 5) auf den anderen Forderer (1, 2, 5) 
ubergeben werden, und mit einer Steuerung, welche die 
Beforderung der Guter von dem und auf den Li ftf orderer (5) in 
Abhangigkeit von der Vertikalposition (7, 8) des Lifts (4) 
steuert. Urn einen hohen Guterdurchsatz zu erzielen, wird 
vorgeschlagen, dass die Steuerung Signalisierungen (9, 10) 
umfasst, welche den Ebenen jeweils zugeordnet sind und welche 
anzeigen, das der Lift (4) eine Vorposition (11, 11a) der 
Ebene erreicht hat, die obere Vorposition (11a) wenn der Lift 

(4) von oben kommend und die untere (11) wenn er von unten 
kommend die Ebene anf ahrt . 

Hierzu die einzige Figur 
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